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Niveis de Maturidade do Digital Twin

Digital Model

Requirement:

Digitization of 3D models
and equipment for the
three vessels on the
program

4

Enabled Potential:

Awareness of assets,
rudimentary decision
support

Level 2 Connection

4

Requirement:

Connect processes and
models to static data and
metadata of level 1

4

Enabled Potential:

Realistic simulations and
asset planning (e.g.
battery management for
next day operation)

Digital
Shadow

Level 3 -
Synchronization
L 4

Requirement:

Enrich with timely data
(sensors and other loT
technologies)

Enabled 50tential:

Real-time situational
awareness and immersive
environment (e.g. power

consumption, energy

status, navigation in the
port)

Digital Twin

Level 4 - Interaction Level 5 - Automation

L4

Requirement:

Two-way data
communication and
interaction

]
Enabled Potential:

Remote control of
physical assets and
processes (e.g. control of
lightening, routing,
autodocking...)

A4

Requirement:

Transparent explainable
systems with broad

control potential

]
Enabled Potential:

Autonomous operations
optimization and self-
maintenance (e.g.
optimizing routing in the
port, autodocking...)

Connected
Digital Twin

Level 6 -
Interoperability

.
Requirement:

Highly linkable systems
characterized by a high
level of standardization,
ontology definition, and
semantic modelling
v

Enabled Potential:

Joint decision-making
among various systems,
enhanced system of systems
performance




NEXUS Digital Twin RoadMap (three
vessels)

Digital Model Digital Shadow Digital Twin
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Centro de Interface Tecnoldgico

Mar e Economia Azul

Plano de Recuperagdo NextGenerationEU
e Resiliéncia
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Enquadramento:

Os mares sao um recurso Unico, vindo a assumir-se como um vetor de
desenvolvimento importante, suportando varias e numerosas atividades como a
pesca e aquicultura, o transporte maritimo, a producao de energia, sumidouro de
carbono, o turismo, a construgao e reparagao naval ou a nautica de recreio, entre
muitas outras atividades tradicionais ou emergentes.

*Plano de agao
potenciar o uso eficiente dos recursos restaurando a biodiversidade e promovendo " The European

as atividades econdmicas limpas. Gl"een Deal

*Aproveitamento
Para o pleno aproveitamento dos recursos existentes € fundamental aumentar o
conhecimento sobre os mesmos.

*Promoc¢ao de projetos I&D

Importa por isso promover a realizacdao de projetos 1&D, nas mais diversas areas,
fundamentais para o suporte e desenvolvimento das atividades empresariais ligadas
a Economia do Mar.
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Projeto e construcao de Lancha de Pilotos “Zero Emissions”

Objetivo: Desenvolvimento do projeto e constru¢ao de uma Lancha de Pilotos
“Zero Emissions” de propulsao elétrica.

Caracteristicas e equipamentos:

- Comprimento:15.00 m;

- Boca: 4.50 m;

- Velocidade maxima estimada: 20 nds;

- Velocidade de cruzeiro (servi¢o): 12 nos;
- Material: HDPE;
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Projeto e construcao de Lancha de Pilotos “Zero Emissions”

Objetivo: Desenvolvimento do projeto e constru¢ao de uma Lancha de Pilotos
“Zero Emissions” de propulsao elétrica.

Caracteristicas e equipamentos:

- Capacidade de baterias instaladas 500 kWh;
- Autonomia de 4 horas a 12 nds;
- Sistema “Take me Home”;

- Sistema “Man Over Board”;

- Sistema Digital Twin;

- Certificagao DNV;
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Projeto e construcao de Lancha de Pilotos “Zero Emissions”

Através de processos de construcdo inovadores e uso de materiais “verdes”, procuramos um fabrico com baixas
emissoes e um casco mais “sustentavel” a nivel ambiental.

SeaPower Centro de Tecnologia e Inovacao. O desenvolvimento de solucdes otimizadas de forma a garantir a maxima
eficiéncia energética no compromisso “Zero Emissions.

| Perspective |

- Material de fabrico HDPE —High Density Polyethilene;
- Totalmente reciclavel

- Corrosao Zero

- Grande resisténcia ao Impacto

- Elevado Nivel de Flutuabilidade

- Flexibilidade na Construcao

- Sem necessidade de moldes

- Reduzida necessidade de antifouling
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Projeto e construcao de embarcagao Multi Task “Zero Emissions”

Objetivo: Desenvolvimento do projeto e construcao de uma Embarcacao Multi-Task “Zero Emissions” de
propulsao elétrica.

Caracteristicas e equipamentos:

- Comprimento:15.40 m;

- Boca: 8.00 m;

- Velocidade maxima estimada: 9 nés;

- Velocidade de cruzeiro (servico): 7 nos;
- Bollard Pull (estimado): 14 tons.

- Material: Aco;

- Capacidade de baterias instaladas 1740 kWh;
- Autonomia de 4 horas a 7 nds;
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Projeto e construcao de embarcag¢ao Multi Task “Zero Emissions”

Esta embarcacdo garante as seguintes operagdes:

- Capacidade de Push and Pull;
- Operacao de Passa Cabos;

- Combate a incéndios (Fi-Fi);
- Apoio no combate a poluicao maritima; B
- Base de transporte e carregamento de drones cientificos;
- Carregamento auténomo;
- Classificagao BV
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Projeto e constru¢ao de embarcacao Multi Task “Zero Emissions”
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